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ABSTRACT

Amag: Mekanik ibreli tansiyon 6l¢lim aletleri dijital olarak ¢aligan
modellerinin de var olmasina ragmen hastalarin kan basincinin
olciimiinde halen yaygin olarak kullamlan aletlerdir. Ozellikle
yogun olarak kullanildigi durumlarda diisme, carpma gibi nedenler-
le zarar gormekte ve belli araliklarla kalibrasyon yapilmast gerek-
mektedir. Bu amagla bilgisayar kontrollii basit, kullanish ve ucuz bir
kalibrasyon sistemi tasarlanmistir ve sunulmustur. Ege Universitesi
Tip Fakiiltesi Biyofizik Anabilim Dali’nda 2004 yilindan bu yana
tip fakiiltesi hastanesinin mekanik ibreli tansiyon l¢iim aletlerinin
tamir ve kalibrasyonu yapilmaktadir.

Materyal ve Metod: Sistem bir bilgisayar ve bilgisayara USB (Uni-
versal Serial Bus) baglantisi ile baglt 6zel tasarlanmis bir mikro
denetleyici ile ¢alisan dlgiim kart1 ile 6zel hazirlanmis yazilimdan
olusmaktadir. Olgiim kartinda Mikrochip firmasinin PIC16F877A
mikro denetleyicisi, bu denetleyiciye bagli minik bir hava pompasi,
uzun bir boru sistemi ile borudaki havay1 bosaltmak amaciyla minik
bir solenoid valf ve bir basing sensorii kullanilmustir. Olgiim kart: en-
erjisini USB tizerinden saglar ve yine USB iizerinden &l¢iim deger-
lerini siirekli bilgisayara gonderir. Sistemin kalibrasyonu civali bir
manometre araciligi ile yapilmis ve her 20 mm Hg araliginda 6l¢iim
degerleri yazilima girilerek sistemin basing dl¢iimiin dogrusal hale
getirilmesi saglanmistir.

Kalibrasyon amaciyla teknisyen tansiyon 6l¢iim aletinin mekanik
manometresini mansondan ay1rir ve sisteme baglar. Olgiim kartinda-
ki minik hava pompasi borudaki basinct 260 mmHg basinca kadar
arttirir. Daha sonra basing dnceden belirlenmis araliklarla otoma-
tik olarak diisiiriilir ve teknisyenin manometrede okudugu basinci
bilgisayara yazmast istenir. Tim 6l¢iim araliklar1 tamamlandigin-
da manometrede okunan deger ile ayarlanan basincin hata oranlari
dokiiman halinde bilgisayarda rapor edilir. Eger hata orani beklenen
degerden yiiksek ise l¢iim tekrarlanir. Tekrarlayan Sl¢iimlerde de
hata orani yiiksek bulunur ise tansiyon 6l¢iim aleti arizali olarak
isaretlenir ve kullanimdan ¢ikartilir.

Bulgular: Sistem hava pompasinin kiiciik olmasi nedeniyle hedefle-
nen basinca uzun zamanda ulasabilmektedir. Bu durum £1 mmHg
hata ile basing ayar1 yapabilmeye de imkan tanimaktadir. Akan
havanin basing 6l¢limiinde meydana getirdigi diisme yazilimdaki
gecikmeler ile ortadan kaldirilmistir.

Sonuglar: Gelistirilen bilgisayar kontrollii kalibrasyon sistemi Ana-
bilim Dali’nda yiiriitilmekte olan mekanik tansiyon aleti kalibra-
syon hizmeti i¢in teknisyene beklenen diizeyde zaman kazandir-
mamasina ragmen kaliteyi ve giivenirligi arttirmigtir.
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